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Dieser fachspezifische Teil der Studien- und Prifungsordnung der Hochschule Esslingen fiir die
Bachelorstudiengdnge (SPO Bachelor) enthdlt Regelungen fiir den Bachelorstudiengang
Mechatronik (MTB). Er ergdnzt die allgemeinen Bestimmungen der SPO Bachelor fiir das
Bachelorstudium an der Hochschule Esslingen.

Der Abschlussgrad des Studiengangs Mechatronik lautet ,Bachelor of Engineering” (abgekiirzt
»B.ENg.”).

Die zweisemestrige mechatronische Grundausbildung (erster Studienabschnitt) im Umfang von
60 Creditpunkten (Grundlagen der Elektrotechnik, Informationstechnik, Mechanik, Mathematik,
Physik, etc.) befahigt die Studierenden des Studiengangs ,Mechatronik”, in nahezu allen
Bereichen der Mechatronik Projekte hardware- und softwaremaRig zu bearbeiten.

Die fachspezifische Ausrichtung des Studiengangs (zweiter Studienabschnitt) im Umfang von 150
Creditpunkten erfolgt im 3. bis 7. Semester. Den Studierenden werden in den Wahlpflichtmodulen
1, 2 und 3 Veranstaltungen zu aktuellen anwendungsnahen Themen des Studiengangs angeboten.
Der Praxisbezug wird im Praktischen Studiensemester in einem Industriebetrieb vertieft. Die
wahrend des Studiums vermittelten Softskills (Betriebsorganisation, Fremdsprachen,
Prasentationstechnik, soziale Kompetenz, Teamarbeit) ermdoglichen ein effizientes und
okonomisches Arbeiten.

Die/Der Studierende wahlt die angebotenen Wahlpflichtmodule frei aus. Wahlt sie/er nur
Wahlpflichtmodule eines im Wahlmodulkatalog definierten vertiefenden Schwerpunktes:

e  Medizintechnik

e Allgemeine Mechatronik

e  Energie- und Wasserstoffsysteme

e  Kinstliche Intelligenz in der mechatronischen Anwendung

so wird dieser auf Antrag im Zeugnis ausgewiesen. Dieser Antrag ist nach Bestehen aller
Wahlpflichtmodule eines vertiefenden Schwerpunktes bei der Fakultat einzureichen.

Es besteht kein Anspruch darauf, dass die Wahlpflichtmodule eines vertiefenden Schwerpunkts
in jedem Semester angeboten werden, insbesondere wenn die Teilnehmerzahl in einzelnen Mo-
dulen weniger als fiinf betragt. Wenn maglich, kdnnen die Studierenden dann einen anderen ver-
tiefenden Schwerpunkt wahlen.

Fir die Studiengange
e  Mechatronik SPO-Version 4.x (MTB), Fakultdt Wirtschaft und Technik
e Digital Engineering SPO Version 2.x (DEB), Fakultdt Wirtschaft und Technik

sind die 1. Studienabschnitte identisch. Deshalb haben die Studierenden im ersten
Studienabschnitt die Méglichkeit, ohne Verlust an Studienzeit zwischen den genannten
Studiengangen zu wechseln.

Der Gesamtumfang an Prasenzzeiten im Studium betrdgt 155 Semesterwochenstunden.

Abweichend von § 30 Abs. 1 errechnet sich die Gesamtnote aus den Modulen des zweiten
Studienabschnitts mit dem Gewicht an zugeordneten Creditpunkten. Eine abweichende
Gewichtung kann vorgesehen werden.
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Ab dem 4. Semester spezialisieren sich die Studierenden in ihrem Studiengang in den von ihnen
gewahlten Wahlpflichtmodulen auf aktuelle praxisnahe Themen. Die wahlbaren Module werden
rechtzeitig vor Beginn des Semesters in einem Modulkatalog veroffentlicht.

Fiir das Wahlfachmodul des 7. Semesters wahlen die Studierenden Lehrveranstaltungen im
Umfang von mindestens 6 Creditpunkten aus einem Katalog, der von der Fakultadt jeweils vor
Vorlesungsbeginn bekannt gemacht wird; im Katalog werden die zugehdrigen Studien- und
Prafungsleistungen genannt. Mit Genehmigung des fir den Studiengang zustandigen
Studiendekans oder der zustindigen Studiendekanin oder Studiengangkoordinators oder
Studiengangkoordinatorin kénnen auch Facher aus anderen Studiengangen oder Schwerpunkten
der Hochschule gewahlt werden. Die Modulnote berechnet sich abweichend von § 34 Ziffer . Abs.
2 Nummer 7 als Durchschnitt der mit den jeweiligen Creditpunkten gewichteten Einzelnoten.

Das praktische Studiensemester dient der Einfiihrung in ingenieurmaRige Tatigkeiten durch
Mitarbeit bei der Losung von Projektaufgaben unter Anleitung erfahrener Ingenieure in einem
Industriebetrieb. Das praktische Studiensemester wird wissenschaftlich betreut und von
Lehrveranstaltungen im Industriebetrieb und in der Hochschule begleitet.

Ndhere Einzelheiten sind in den Richtlinien fir die Durchfihrung des praktischen
Studiensemesters der Fakultdt ausgewiesen.

In Abweichung zu § 4 Abs. 1 kann die Studiendekanin oder der Studiendekan oder die
Studiengangkoordinatorin oder der Studiengangkoordinator in besonderen Einzelfdllen die
Ableistung des praktischen Studiensemesters bereits im 4. Semester genehmigen. Die Verwaltung
ist hierliber in Kenntnis zu setzten.

Die Anwendungsorientierung dieser Ausbildung erfordert in der Regel die Durchfiihrung der
Module ,Wissenschaftliches Projekt” und ,Bachelorarbeit” im industriellen Umfeld oder in
industrienahen Forschungseinrichtungen.

Im Rahmen der interdisziplindren mechatronischen Projekte im 4. und 6. Semester erlernen die
Studierenden Projekte im Team gemeinsam mit Kommilitoninnen und Kommilitonen anderer
Studiengadnge der Hochschule Esslingen zu planen und durchzufihren.

Im 7. Studiensemester schlieBen die Studierenden ihr Studium mit einer fachspezifisch
ausgerichteten Bachelorarbeit ab.

Die Absolventinnen und Absolventen sind befédhigt, Aufgabenstellungen im Bereich der
Mechatronik selbststdndig und im Team ingenieurmaRig zu bearbeiten. Die vermittelten
Methoden und Fahigkeiten versetzen die Absolventen in die Lage, neue technische
Problemstellungen zu lésen.

Besonders erwdahnenswerte Tatigkeiten und Einsatzgebiete sind:

e Entwicklung, Konstruktion, Berechnung, Simulation, Planung und Produktion von
mechatronischen Komponenten, Gerdten und Anlagen, Erstellen von Software zur Fertigung
und dem Betrieb mechatronischer Systeme,

e Integration mechatronischer Komponenten und Systeme etwa in Fahrzeuge und Maschinen,

e Entwickeln und Anwenden optischer Technologien,

e Technischer Vertrieb, Kundenbetreuung und Einkauf,

e Messtechnik, Qualitatssicherung und Technische Dokumentation, sowie

e Projektmanagement, Leitung von Arbeitsgruppen, Abteilungen und Firmen.

Fir die Absolventinnen und Absolventen kommen insbesondere folgende Berufsfelder und
Tatigkeitsbereiche in Frage:
e Entwurf, Konstruktion, Entwicklung, Simulation, Fertigung und Qualifizierung
mechatronischer Systeme und Produkte, Erstellung von hierzu erforderlicher Software,
e Auslegung von Steuerungssystemen in Gebauden, Anlagen und Fertigung,
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e Auslegung, Konstruktion, Steuerung und Fertigung von antriebstechnischen Komponenten,
sowie
e Vertrieb und Service mechatronischer Systeme.

Den Studierenden, die das Férderprogramm ,,Studienmodell individueller Geschwindigkeit” wah-
len, wird im Rahmen einer Studienberatung die Moglichkeit geboten, die Studien- und Prifungs-
leistungen des zweiten Semesters und/oder des dritten Semesters in einem Zeitraum von zwei
Semestern (2a + 2b oder 3a + 3b) bzw. vier Semestern (2a + 2b und 3a + 3b) zu erbringen. Die
Studiendekanin oder der Studiendekan berat die/den Studierende/n bzgl. eines individuellen Stu-
dienprogramms im Rahmen des Forderprogramms. Die Fristen nach § 5 Abs. 5 SPO Bachelor wer-
den fir die Studierenden im Forderprogramm fiir die Bachelorvorpriifung um ein Semester und
fiir die Bachelorprifung um ein bzw. zwei Semester verlangert.

Staatlich gepriiften Technikerinnen und staatlich gepriiften Technikern Fachrichtung Automati-
sierungstechnik/Mechatronik oder Fachrichtung Mechatronik mit mindestens zwolfmonatiger
nachgewiesener einschlagiger Berufserfahrung nach der Facharbeiterausbildung werden auf An-
trag gemaR §17(5) SPO Module im Umfang von insgesamt 46 Creditpunkten als bestanden ange-
rechnet sowie das Praktische Studiensemester auf 40 Tage verkiirzt. Uber die anzurechnenden
Module entscheidet der Priifungsausschuss.

Studiengang Mechatronik MTB

Tabelle 1: Module des ersten Studienabschnittes

1 2 3 4 5 6 7 8
s 8 Lehrumfang: .
& 5 SWS je Semester %
E Modulname 5 Teilgebiet 1 3 |als sL PL 2
< & 3
E 3 ©
S =
1. Semester
Mathematik 1A Mathematik 1A
13520 Mathematics 1A > Mathematics 1A > KL 90 >
Mathematik 1B Mathematik 1B
13522 Mathematics 1B > Mathematics 1B > KL 90 >
13525 EIektrotechmk 1 5 Elektrotechhlk 1 5 KL 90 5
Electrical Engineering 1 Electrical Engineering 1
13528 Teclhmslche Meche'm|k 5 Tec'hnls'che Mechz?mlk 5 KL 90 5
Engineering Mechanics Engineering Mechanics
3 Informatik 1 2
13531 Informatik 1 Computer Suence- 1 KL 90 s
Computer Science 1 2 Labor Informatik 1 1 BE
Laboratory Computer Science 1
1 Technisches Zeichnen Grundlagen 1 BE
Technical Drawing Basics
13534 Basic Engineering Skills 1 Techr.nsches Zlelchneln Anwendung 1 BE 5
Technical Drawing Applications
3 Tutor|um 3 TE
Tutorial
Summen 1. Semester 30 30
2. Semester
4 Mathematik 2
Mathematik 2 Mathematics 2
13544 KL 90 5
Mathematics 2 1 Labor Mathematik 2 BE
Laboratory Mathematics 2
13549 |Physik 5 |Phvsik KLoo | s
Physics Physics
13551 EIekt'rotechlmk 2 5 Elektrotechplk 2 KL 90 5
Electrical Engineering 2 Electrical Engineering 2
13554 Experlmennerlabor 1 Grundlagen der BE <
Experimental Laboratory Messdatenauswertung
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Fundamentals of Measurement Data
Analysis
2 Labor Messtechnik 2 BE
Laboratory Measurement Technology
2 Labor Physik ‘ 2 BE
Laboratory Physics
2 Konstruktionslehre 2
Design Th
Konstruieren und Entwerfen 1 Feejfi;kei:IrZhre
13556 |Design Theory 1 2 Strength of Materials 2 KL 90 5
Labor CAD
1 Laboratory CAD 1 BE
3 Informatik 2 3
13559 Informatik 2 Computer SC|enC§ 2 KL 90 5
Computer Science 2 2 Labor Informatik 2 2 BE
Laboratory Computer Science 2
Summen 2. Semester 30 30
Summen Erster Studienabschnitt 30 | 30 60
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Tabelle 2: Zweiter Studienabschnitt — 3. bis 5. Semester
1 2 3 4 5 6 7 8
% 2 2
o = Lehrumfang: =
£ <5 SWS je Semest 5
g Modulname o 2 Teilgebiet Je >emester SL PL a
£ =35 5
S o o
3 © 1 2 3 4 5 6 7 ©
=
3. Semester
13560 EIektrolnlk ' ' 5 EIektrolnlk ' ' 5 KL 90 5
Electronics Engineering Electronics Engineering
2 Software Engineering 2
Software Engineering
13561 Technlthe Informatik 1 2 Kommu‘nlkétlonstechnlk 2 KL 90 5
Information Technology 1 Communications Technology
Labor Software Engineering
1 - 1 BE
Laboratory Software Engineering
2 Signalverarbeitung 2
13562 Sllgnalverarbleltung Signal Pr_OceSSIng i KL 90 5
Signal Processing 1 Labor Signalverarbeitung 1 BE
Laboratory Signal Processing
4 Dynamische Systeme 2
13564 Dynamlsche Systeme Dynamic Systenjs KL 90 5
Dynamic Systems 1 Labor Dynamische Systeme 1 BE
Laboratory Dynamic Systems
) Werkstofftechnik 2
. Materials Technology
Konstruieren und Entwerfen Ferti technik
13565 |2 2 |rertigungstechni 2 KL9O | 5
Design Theory 2 Manufacturing Technology
1 Labor FEM 1 BE
Laboratory FEM
4 Entwicklung mechatronischer Systeme 1 2
Entwicklung Development of Mechatronic Systems 1
13566 |Mechatronischer Systeme 1 Labor Entwicklung mechatronischer KL 90 5
Development of Mechatronic 1 Systeme 1 1 BE
Systems 1 Laboratory Development of Mechatronic
Systems 1
Summen 3. Semester 30 30
4. Semester
4 Regelungstechnik 1 4
13569 Regelungsftechhlk 1 Control Engineering 1 i KL 90 5
Control Engineering 1 1 Labor Regelungstechnik 1 1 BE
Laboratory Control Engineering 1
3 |Technische Informatik 2 3
Technische Informatik 2
13579 ) Labor Technische Informatik 2 PA 5
Information Technology 2 2 . 2 BE
Laboratory Information Technology 2
4 Sensoren und Aktoren 1 4
Sensoren und Aktoren 1 Sensors and Actuators 1
13581 KL 90 5
Sensors and Actuators 1 1 Labor Sensoren und Aktoren 1 1 BE
Laboratory Sensors and Actuators 1
4 Entwicklung mechatronischer Systeme 2 2
Entwicklung Development of Mechatronic Systems 2
13586 |Mechatronischer Systeme 2 Labor Entwicklung mechatronische KL 90 5
Development of Mechatronic 1 Systeme 2 1 BE
Systems 2 Laboratory Development of Mechatronic Systems
2
Mechatronisches Projekt A Mechatronisches Projekt A
13538 Mechatronic Project A 5 Mechatronic Project A 3 PA 5
gemak
mTBWM | Wahlpflichtmodul 1 . Wahlmo.dulkatalog/Modulbeschre|bung far . " " .
D1 Mandatory Elective Module 1 Wahlpflichtmodul 1
Mandatory Elective Module 1 According to the
Mandatory Elective Module Catalogue
Summen 4. Semester 28 30
5. Semester
Prasentationstechnik und
2 |Projektmanagement 2 RE
13599 |Soft Skills Presentations and Project Management 4
2 So;lalkgmpetenz 2 TE
Social Skills
Praktisches Studiensemester
13600 |mit begleitenden 26 X BE 26
Lehrveranstaltungen
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Practical Semester with
Accompanying Courses

Summen 5. Semester

30
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Tabelle 3: Zweiter Studienabschnitt — 6. und 7. Semester
1 2 3 4 5 6 7 8
@ @ e
€ £ Lehrumfang: =
£ 5 SWS je Semest 5
< Modulname o 2 Teilgebiet Je >emester SL PL a
E =35 5
3 o o
s 5] 1‘2|3|4‘5|6‘7 5]
6. Semester
13607¢ Mechatrqmsches Projekt B 5 Mechatrolnlsches Projekt B 3 PA 5
Mechatronic Project B Mechatronic Project B
2 Sensorik 2
Sensors
13610 [Pensoren und Aktoren 2 5 [ndustrielle Bildverarbeitung 2 KL9o| 5
[Sensors and Actuators 2 Industrial Machine Vision
1 Labor Sensoren und Aktoren 2 1 BE
Laboratory Sensors and Actuators 2
25 Qualitdtsmanagement 2
13611 Bet‘riebsorgahisa‘tion ! Quali.ty Con.tr0| Management KL 90 5
Business Organisation 25 Betriebswirtschaft 2
’ Business Administration
4 Regelungstechnik 2 4
i IControl Engineering 2
13612 RegelungsFechrnk 2 - KL 90 5
Control Engineering 2 1 Labor Regelungstechnik 2 1 BE
Laboratory Control Engineering 2
gemaR Wahlmodulkatalog/
3mTBWM (Wahlpflichtmodul 2 5 Modulb'eschrelbung fr 5 (X) (X) 5
D2 Mandatory Elective Module 2 Wahlpflichtmodul 2
Mandatory Elective Module 2 according to the
Mandatory Elective Module Catalogue
gemaR Wahlmodulkatalog/
. Modulbeschreibung fiir
3mMTBWM (Wahlpflichtmodul 3 N
D3 Mandatory Elective Module 3 5 Wahlpflichtmodul 3 5 (X) (X) 5
Mandatory Elective Module 3 according to the
Mandatory Elective Module Catalogue
Summen 6. Semester 27 30
7. Semester
GemaR Wahlfachkatalog /
w_MTB Wahlfachmodul 6 Modlulbeschrelbunglfur Wahlfachlmodul 6 X X) 6
Elective Module Elective Module according to the Elective
Module Catalogue
13613 V\/'lssgr)scha'ftllches Projekt 9 X PA 9
IScientific Project
12 |E:achhcleIo'raTrhbeAit X BE
i achelor s esls
13614 Abschluslsarbelt . 15
Final Thesis 3 Kolloquium X RE
Bachelor’s Thesis Defense
Summen 7. Semester 6 30
'Summen gesamtes Studium 30 | 30 l 30 l 12585 | 4 l 27 6 210
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